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EcoOpener Handhabungsroboter

EcoOpener Handhabungsroboter EcoOpener D

Aufgabe des EcoOpener Handhabungsroboters ist, Scara

Karosserieteile wie Hauben und Tlren zum

Lackieren zu 6ffnen, wahrend des Lackiervorganges

zu halten und nach dem Lackieren zu schlie3en.

Drei verschiedene Typen stehen daflr zur Verfigung

und sichern im jeweiligen Einsatzbereich die notwen- L

digen Handhabungsaufgaben. [

EcoOpener D ,,Scara”

Tiréffner mit 3 Achsen

Einsatzbereich: Stop & Go-Betrieb

Dieser Turoffner ist nach dem Scara-Prinzip

konstruiert. Die Achsen 1 und 2 dienen der . )

horizontalen und die Achse Z der vertikalen Simulation
S Innenlackierung

Positionierung des Werkzeuges. mit

Das Greifwerkzeug an Achse Z ist in der Regel EcoOpener H

als Haken ausgelegt. Zur Sicherheit ist am Be-festi- (hinten rechts)

gungspunkt des Werkzeugs ein Kraftsensor vorhan- EcoOpener D

den, der verschiedene Betriebszustande erfasst (vorn links)

und dadurch Fehlgriffe und Kollisionen vermeiden und zwei

hilft. Lackierrobotern

EcoRP7

EcoOpener H/D mitfahrend auf EcoRail

Tiir- und Haubenoffner mit 4 Achsen

Einsatzbereich: Rail Tracking

Das als Knickarmroboter ausgeflhrte Handha-

bungsgerat kann bei kontinuierlicher Férderbewe-

gung der Karosserie, die als FlihrungsgroRe dient, EcoOpener D

alle erforderlichen Offnungs-, Halte- und Schliel3- hélt gedtfnete

bewegungen durchfihren.

In der Regel wird wahrend des gesamten Lackier-
taktes bei sich fortbewegender Karosserie die Tir
oder Haube immer relativ in gleicher Position
gehalten.

Tdur fdr Innen-
lackierung mit
EcoBell2

EcoRP6/7 Roboter als

Tiir- und Haubenoffner mit 6/7 Achsen
Einsatzbereich: Rail Tracking

Der Einsatz dieses Roboters erfolgt bei speziellen
Bewegungsablaufen in Kombination mit komplizier-
ten Werkzeugformen unter Nutzung der drei Ach-
sen der Roboterhandachse fir Handhabungsaufga-
ben oder als kombinierter Lackier-/Handhabungsro-
boter mit einem nahe dem Zerstauber angebrach-
ten Werkzeug fur die Handhabungsaufgabe.

EcoRP6/7
Roboter als
Tur- und Hau-
bendffner
mit Roboter-
handachse

e modulare Konstruktion fiir einfache Inbetrieb-
nahme und Wartung

e stromungsgunstige, reinigungsfreundliche,
schlanke und dennoch steife Konstruktion

e spezielle Offnerwerkzeuge garantieren sichere
reproduzierbare Ablaufe

e durch verschiedene Armlangen und Distanz-
stlicke erfolgt die Anpassung an den
kundenspezifischen Lackierprozess

e gleiche Antriebe und Steuerung wie Lackier-
roboter




Technische Daten

Typische Anwendung:

Handhabungs-
roboter
EcoOpener D
Scara

]

A2 A1l

Turoffner

Karosserieférderung im
Stop & Go-Betrieb

Handhabungs-
roboter
EcoOpener H Rail
auf

Verfahrachse
EcoRail V

Handhabungs-
roboter
EcoOpener D Rail
auf

Verfahrachse
EcoRail L

Fir weitere Informationen tber die Diirr Systems GmbH und aktuelle Anschriften weltweit besuchen Sie bitte unsere Web-Site: www.durr.com  Anderungen vorbehalten!

A7

Offnen der Motorhaube
und der Heckklappe

Karosserieforderung
mit kontinuierlichem

Fordererprozess

Turoffner

Karosserieférderung mit

kontinuierlichem
Fordererprozess

EcoOpener D ,Scara”

Achse 1: Schwenken des Horizontalarms 1
Achse 2: Schwenken des Horizontalarms 2
Achse Z: Hubachse vertikal
Achse 1: (x°) + 110
Achse 2: (x°) + 170
Achse Z: (mm) 225
Achse 1: (°/s) 100
Achse 2: (°/s) 180
Achse Z: (mm/s) 250
max. Drehgeschwindigkeit: (°/s) 150
max. Beschleunigung: (°/s?) 300

Tragkraft: (N) 500 am Offnerwerkzeug

Ex-Schutz: ATEX Kategorie 2, 3

FM-Approval
Masse: (kg) ca. 360
Installation: auf Gitterrost befestigt

EcoOpener H/D Rail

Achse 2: Schwenken des Vertikalarms
Achse 3: Schwenken des Horizontalarms
Achse 4: Drehen der Handachse
Achse 7: EcoRail V7H/L Verfahrachse EcoRail
Achse 2: (x°) +6/-65
Achse 3: (x°) + 80
Achse 4: (x°) +90
Achse 7: abhangig von Verfahrachsenldnge
Achse 2: (°/s) 78,95
Achse 3: (°/s) 166,67
Achse 4: (°/s) 180
Achse 7: (mm/s) 1500
max. Bahngeschwindigkeit: (mm/s) 1200
max. Beschleunigung: (mm/s?) 3500
Tragkraft: (N) 250 am Offnerwerkzeug
Zuladung am Arm 1 und 2: (kg) je 15
Ex-Schutz: ATEX Kategorie 2, 3

FM-Approval
Masse: (kg) ca. 400
Installation: an EcoRail V oder L

EcoRP6/7 Roboter als Tir- und Haubenoéffner
Technische Daten siehe Datenblatt
. EcoRP Lackierroboter”

Bewegungs-
achsen
EcoOpener D
Scara

Arbeitsbereich

max. Geschwin-
digkeiten

Tragkraft
Ex-Schutz

Masse

Bewegungs-
achsen
EcoOpener H/D
Rail

Arbeitsbereich

max. Geschwin-
digkeiten

Tragkraft
Ex-Schutz

Masse
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